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F. ÇALIŞMA KONULARI 

Araç Dinamiği ve Kontrolü 

Elektrikli ve Hibrit Elektrikli Araçlarda Enerji/Güç Yönetimi  

Optimizasyon 

 

G. VERDİĞİ DERSLER 

a. Işık Üniversitesi b. Diğer Kuruluşlar 

Dinamik Sistemlerin Modellenmesi ve Kontrolü Sistem Dinamiği, Modelleme ve Benzetimi 

Modern Kontrol Teorisi Mekatronik 

Elektrikli ve Hibrit Araç Teknolojisi Çok Değişkenli Kontrol Teorisi 

Taşıt Dinamiği Dinamik 

Dinamik  

Robotiğe Giriş  

Endüstriyel Otomasyon  

Otomotiv Mekatroniği  

Makina Teorisi  

Katı Mekaniğine Giriş  

Mühendislikte Hesaplamalı Yöntemler  

Kontrol Sistem Tasarımı  

 

H. YÖNETİLEN LİSANSÜSTÜ TEZ SAYILARI 

Yüksek Lisans 4 

Doktora  

 

I. YAYINLAR 

 
Türü 

SCI-Expanded 
Uluslararası 

Makale 

Diğer 
Uluslararası 

Makale 

Ulusal 
Hakemli 
Makale 

 
Uluslararası 

Bildiri 

 
Ulusal 
 Bildiri 

Kitap / Kitapta 
Bölüm  

(Çeviri Dahil) 

Sayı 9 3  11 1 1 
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J. ARAŞTIRMA DENEYİMİ 

 

Tamamlanmış Proje Sayıları 
DPT 

Projeleri 
TÜBİTAK 
Projeleri 

SANTEZ 
Projeleri 

BAP 
Projeleri 

AB 
Projeleri 

Diğer 
Projeler 

Yürütücü  2      

Araştırıcı  1      

 
 

K. HAKEMLİKLER 

Türü 
SCI-

Expanded
Dergiler 

Diğer Dergiler Sempozyum Ar-Ge Projeleri 

Ulusal Uluslararası Ulusal Uluslararası ARDEB TEYDEB Uluslararası 

Sayı 53    4   12  3  11    

 

L. FİKRİ HAKLAR 

Patent Faydalı Model Endüstriyel Tasarım Diğer 

    

 

M. ÜYE OLUNAN MESLEKİ KURULUŞLAR 

TMMOB Makina Mühendisleri Odası 
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